
MECHANICAL CHARACTERISTICS




<

ELECTRICAL CHARACTERISTICS

CONNECTION AND OUTPUT SIGNALS





    

    

 

  

 

 

 

 



 





 

 



 

 



 













































































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<

 

-30˚...+100˚ C

-40˚...+100˚ C

- Optical Incremental encoder, Industry Standard Size 25mm

CC1301 Series

INCREMENTAL ENCODER

We reserve the right to modify technical features in the interest of technological advance.
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10 000rpm

- Maximum pulses per turn 2500ppr

Axial 5N, Radial 10N

300g

0.5 N cm

Housing

CARLEN sensors 
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1024,2048.3600....

CC1301 2 F SXX

Radial Cable exit 2m,Clamping bracket 36.5mm

 

3 = Driver 5Vdc RS422  (TTL)

5 = Push-Pull 5-30Vdc  (HTL)

CC1301 SeriesCARLEN sensors 

M = Cable axial 2m

 


